Panjur Motoru RolSmart M-K

Kullanma kilavuzunu saklayiniz!

Motor montajindan sonra kilavuzu uzman
elektrikei icin kabloya sabitleyin.

Cihaz fonksiyonlari:
e Tesisin korumasi (D6nme aninin kapanmasi)
* Motor montaj kablosuyla ¢alistiriimasi

Teslimat durumu (Calistirma modu)
* Nihai pozisyonlarin ayarlanmasi

230 V sebeke baglantilari, yetkili bir uzman elektrikgi
tarafindan yapilmahdir.

Tesisi aginma ve hasarlar acisindan dizenli olarak
P‘ kontrol edin.

UYARI!

Yerel enerji tedarik kuruluslarinin (Elektrik idareleri
gibi) ve VDE 0100’e gobre islak ve nemli zeminlere
yonelik talimatnamelerine elekirik baglantisi
yapilirken uyulmalidir.

Sadece Uzerinde degisiklik yapiimamis orijinal
elero-parcalari kullanin.

Tesisi calistirirken kisiler uzak tutun.

Tesis lizerinde galisirken (bakim, pencerelerin
temizlenmesi), her zaman sistemin besleme
sebekesiyle olan baglantisini kesin.

Onemli gluvenlik uyarilar!
Asagidaki talimatlara uyunuz.
Elektrik carpmasindan dolayi yaralanma tehlikesi.

Montajdan énce dikkat edilecek hususlar:

* Motor, ancak monte edilmis durumda ¢alisir durumda.

* Baglant isleri sadece cereyani kestikten sonra yapilir.

* Panjuru sarma borusuna sabitlenmelidir.

e Sarma borusu, motor borusuna yeterli uzaklikta olmalidir.
» Aksiyal bosluk payina dikkat ediniz (1-2 mm).

Profil borularina montaj

® Motora uygun adaptér ve nihai
sivic bilezigiyle profil borusunun
icine itiniz.
Motor kablosu tesise deginmemesine

dikkat ederek dégeyiniz ve
blkmeyiniz.

® Boru baghgi érnegin, vidalayarak

veya perginleyerek kaymaya karsi
emniyete aliniz.

Motor aksiyal olarak emniyete alin!

© Panjur profili sabitleyiniz!

Montaj
Asagidaki montaj talimatlarini uyunuz!
— Motor kisiler icin higbir tehlike olusturmayacak
sekilde sabitlenmelidir.
Uyarl!  _ Motor monte etmeden, caligma igin gerekli

olmayan ve kullanilmayan tim kablolar ve
tertibatlar sokulmelidir.

— Montajda, calistirma sirasinda ve tesis izerinde
calismalar yapilirken, elekirik sebekesinden ¢ok
kutuplu bir ayirma olanagi mevcut olmalidir
(Hirschmann fisi ve Hirschmann adapteri veya iki
kutuplu en az 3 mm temas acilma genisligine
sahip bir salter veya cok kutuplu ana salteri).

— Lutfen tip etiketlerinin Gizerindeki teknik
verilere dikkat ediniz.

— Motor 6n ayarli KAPAT (Totmann) bir yayl buton
ile kumanda edilirse, onu 1,50 m ylkseklige
monte etmeli ve hareketli parcalardan ayri
olmalidir.

Calisma sirasinda tesisin hareketleri gérme
alaninda icinde olmal.

— Motorun harekete gecirdigi tuniteleri 2,5 m
yuksekligin altinda oldugunda, korunmaya
alinmalidir.

— Motorlarin, azami dénme anlarin ve calisma
surelerin élculeri ¢alistiracak tesisleri uymahdir.

— Dikkat ediniz, M tipi tip motora en kugtk boru, i¢
cap! 46 mm kullanilabilir.

— Motorlar, Gizerine yagmur yagmayacak sekilde
monte edilmeli.

— Motorlar patlama tehlikesi bulunan ortamlarda

veya mobil tertibatlara (6rn; motorlu tasitlar)
kullanmayiniz.

Cocuklari (telsizli) kumandalardan uzak tutunuz.

Motor dan soketli kablonun cikartilmasi

Elektrik carpmasi nedeniyle
yaralanma tehlikesi.

uyari!  Soketli kablosu motordan

A Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma
Uyari! tehlikesi.

Ziond
A

Motor cevresinde delik delmeyin!

¢ikarilmis durumda ise,
motor dan gelen elektrik hatt
& 3 gerilimsiz olmaldir.

Soketin ¢ikartiimasi

Mo

Teslimat durumu Soketin takilmasi

Soketli kablonun ¢ikartiimasi

Motor hattini gerilimsiz duruma getirin.

1. Soketinin kilidini bir tornavidayla kabloya dogru bastirin.
2. Soketi ¢ekin.

Soketinin takilmasi
3. Kilit yerine oturana kadar soketi gerilimsiz olarak igeri bastiriniz.




Baglanti/Montaj/Calistirma

Montaj sekiller Calistirma
Cesitli montaj sekiller mimkindur: Lutfen dikkat edin: Revoline RolSmart M-K tanimlanmisg bir
dayanak (Ust veya alt nihai pozisyonu)
Montaj sekli Secenekler gerektirir.
Her iki pozisyonu serbest programlamak
1. Sabit tist dayanak Asma yay!, iginlli'ftfen bir RevoLine RolTop tlip motoru
Serbest ayarlanabilir bantlar, kemer, sec¢iniz.
alt nihai pozisyonu dayama tapasi, kdsebent citasi
2. Sabit Ust ve Yukari itme emniyeti (kilitler) Uyari: Motor, teslimatta galigtirma modundadir.
alt dayanak dayama tapasi,

kdésebent citasi

3. Serbest ayarlanabilir Ust Yukari itme emniyeti (kilitler)
nihai pozisyon
sabit alt dayanak

Montaj kablosunun baglanmasi

1.

230 V/50 Hz RolSmart M-K tiip motoru icin baglanti
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Uyari: Panjur korumasi, ancak panjurun tam ve kesintiye
ugramamis sekilde yukari ve asagi hareket etmesinden
sonra adapte olunur.

Uyari: Yalnizca ayirma rélesi ile paralel olarak baglanabilir.




Nihai Pozisyon Ayari
el

Montaj tari 1: Sabit st dayanak/Serbest
ayarlanabilir alt nihai pozisyonu

Montaj tiirii 1: Sabit Gist dayanak/Serbest ayarlanabilir
alt nihai pozisyonu

Uyari: Baglantinin dogru olmasina dikkat ediniz. ‘E

4. ASAGI tusuna tekrar basiniz.
istenen alt nihai pozisyona gelene kadar panjuru hareket
ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

1. Panjuru alttan baslatarak Ust dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

5. istediginiz alt nihai pozisyonuna hareket ettiriniz.
Duzeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

2. YUKARI tusuna tekrar basiniz.
Ust dayanagina kadar hareket ettiriniz.
Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur. 2

6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basiniz.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari yapilmistir.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basiniz.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.




Nihai Pozisyon Ayari

Montaj tariu 2: Sabit ust ve alt dayanak

Montaj tiirii 2: Sabit st ve alt dayanak

Uyari: Baglantinin dogru olmasina dikkat ediniz.

-

. Panjuru alttan baslatarak tst dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

2. YUKARI tusuna tekrar basiniz.
Ust dayanagina dogru hareket ettiriniz.

Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basiniz.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.

4. ASAGI tusuna tekrar basiniz.
Istenen alt dayanagina gelene kadar panjuru hareket ettiriniz.
Motor kisa bir duraklama ile yavasca hareket eder ve daha

sonra hizlanir.

5. Alt dayanagina dogru hareket ettiriniz.
Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur
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6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basiniz.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari yapiimigtir.




Nihai pozisyon Ayari

Montaj tari 3: Serbest ayarlanabilir Gst nihai

pozisyonu/sabit alt dayanak

Montaj tiirii 3: Serbest ayarlanabilir Gst nihai
pozisyonu/sabit alt dayanak

Uyari: Baglantinin dogru olmasina dikkat ediniz.

1. Panjuru alttan baglatarak ust dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

2. YUKARI tusuna tekrar basiniz.
Istediginiz st nihai pozisyonuna hareket ettiriniz.

Duzeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basiniz.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.

4. A$AGI tusuna tekrar basiniz.
Istenen alt dayanagina gelene kadar panjuru hareket ettiriniz.
Motor kisa bir duraklama ile yavasca hareket eder ve daha

sonra hizlanir.

5. Alt dayanagina dogru hareket ettiriniz.
Dayanaga ulastiginda motor otomatik olarak durur.

e

6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basiniz.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari yapilmistir.




Nihai pozisyonlarin Degistirilmesi/Silinmesi

Nihai pozisyonlarin Degistiriimesi/Silinmesi
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1. Sebeke elektridini aginiz.

'

2. Panjuru bir orta konuma hareket ettiriniz.

Yaklasik
5 saniye

=

3. Montaj kablosundaki her iki tusa ayni anda basiniz.
Motor yaklasik 5 saniye sonra kisa bir sure igin yukari ve asagi
hareket eder.

Bu islemle nihai pozisyon silinmesi proseduiri tamamlanmigtir.

Simdi nihai pozisyonlari yeniden ayarlayabilirsiniz.




Hata arama icin uyarilar

Sorun Giderme

Hata Olasi neden Giderilmesi
* Hareket sirasinda motor kisa * Nihai pozisyonlari ayarlanmamis * Nihai pozisyonlari ayarlayin
duraklama yapiyor ¢ Motor ayar modunda
* Motor kisa bir hareketten ¢ Nihai pozisyonu kaydedildi « ikinci nihai pozisyonu programlayiniz
sonra oldugu yerde ¢ Panjur agir hareket ediyor ¢ Panjur kolay hareket edip
kaliyor etmedigini kontrol edin
* Motor tepki vermiyor * Sebeke gerilimi yok * Sebeke gerilimini kontrol edin
e Termostat devreye girdi * Motorun sogumasini bekleyin
* Motor sadece bir ydnde ¢ Baglanti hatasi ¢ Baglantiyi kontrol edin
hareket ediyor
* Motor higbir nihai pozisyonu * Rasgele hareket * Nihai pozisyonlari silin
6grenmiyor nihai pozisyonlari yeniden ayarlayin
* Nihai pozisyonlari/dayanaga olan * Motor kisa slreli STOP
hareket mesafesi ¢ok kisa konumuna kadar hareket etmelidir
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