Panjur Motor RolTop-868

Kullanma kilavuzunu saklayiniz!

Motor montajindan sonra kilavuzu uzman
elektrikei icin kabloya sabitleyin.

Cihaz fonksiyonlari:
e Panjur profilin(Stor) korumasi (Dénme aninin kapanmasi)
* Motor montaj kablosuyla veya telsiz vericisi ile ¢calistiriimasi

Teslimat durumu (Calistirma modu)
* Nihai pozisyonlarin ayarlanmasi

Onemli giivenlik uyarilar!
Asagidaki talimatlara uyunuz.

Elektrik carpmasindan dolay! yaralanma tehlikesi.
230 V sebeke baglantilari, yetkili bir uzman elektrikgi
tarafindan yapilmalhdir.

Tesisi aginma ve hasarlar agisindan dizenli olarak
kontrol edin.

Yerel eneriji tedarik kuruluslarinin (Elektrik idareleri
gibi) ve VDE 0100’e gore islak ve nemli zeminlere
yonelik talimatnamelerine elektrik baglantisi
yapilirken uyulmalidir.

Sadece Uzerinde degisiklik yapiimamis orijinal elero-
parcalari kullanin.

Tesisi ¢alistirirken kisiler uzak tutun.

Tesis Uzerinde calisirken (bakim, pencerelerin

temizlenmesi), her zaman sistemin besleme
sebekesiyle olan baglantisini kesin.

UYARI!

A

Talimatnameye uygun kullanim

* Telsizle kumanda edilen tesislerin, yiuksek arizalanma riski
bulunan alanlarda igletimemesine Iltfen dikkat ediniz.
(Orn; hastaneler, havalimanlari ...)..

Uzaktan kumanda, yalnizca el/duvar vericisinde veya alicisinda bir
fonksiyon arizasinin insanlar, hayvanlar veya nesneler lzerinde
tehlike olusturmadigi veya s6z konusu risklerin diger emniyet
tertibatlar ile glivence altina alinmis olmasi durumunda cihaz ve
tesisler igin kullanilabilir.

Cihazin kullanicisi igin (6rn.kurallara uygunbir sekilde ayni
frekans alaninda isletilen telsiz cihazlar da dahil)diger telsiz
mesaj tertibatlari ve nihai tertibatlardan kaynaklanan arizalar
icin hi¢ bir sekilde garanti verilemez.

Telsiz alicilar yalnizca Uretici tarafindan onaylanan cihaz ve
tesislere baglanmalidir.

Radyo dalgalarin optimal kullanimi

* Anteni bikmeyin.

¢ Anteni kisaltmayin veya uzatmayin.

e Kotl sinyal aliminda antenin konumu degistirin.

¢ Antenin etrafinda mimkin oldugunca acik mekaninda ddseyin.

« iki telsiz motor arasindaki mesafe en azindan 15 ¢cm olmalidir.

Montajdan énce dikkat edilecekleri:

* Motor yalnizca monte edilmis halinde ¢alismaya hazirdir.
* Yalnizca gerilimsiz durumda elektrik baglantisini yapin.

e Panjur profili sarma borusuna sabitlenmelidir.

» Sarma borusu ile motor borusuyla arasinda yeterli mesafe
olmahdir.

* Aksyonal bir bosluk olmasina dikkat edin (1-2 mm)

Profil borularina montaj

® Motora uygun adaptér ve nihai
sivic bilezigiyle profil borusunun
icine itiniz.
Motor kablosu tesise deginmemesine

dikkat ederek dégeyiniz ve
blkmeyiniz.

® Boru baghgi érnegin, vidalayarak

veya perginleyerek kaymaya karsi
emniyete aliniz.

Motor aksiyal olarak emniyete alin!

© Panjur profili sabitleyiniz!

Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma

Uyan! tehlikesi.
57 Motor gevresinde delik delmeyin!
A
Montaj
Asagidaki montaj talimatlarini uyunuz!
— Motor kisiler igin hi¢ bir tehlike olusturmayacak
sekilde sabitlenmelidir.
Uyarn! — Motor monte etmeden, calismaya igin gerekli

olmayan ve kullaniimayan tim kablolar ve
tertibatlar sokulmelidir.

— Montajda, ¢alistirma sirasinda ve tesis lGzerinde
calismalar yapilirken, elektrik sebekesinden ¢ok
kutuplu bir ayirma olanag mevcut olmalidir
(Hirschmann fisi ve Hirschmann adapteri veya iki
kutuplu en az 3 mm agilma genisliginde temasi
olan bir salter veya cok kutuplu ana salteri).

— On ayarli-KAPAT (Totmann) bir yayli buton ile
Motor kumanda edilirse, onu 1,50 m ylkseklige
monte etmeli ve hareketli parcalardan ayri
olmahdir.

Calisma sirasinda tesisin hareketleri gérme
alaniniz igcinde olmali.

— Motorun harekete geciren Uniteleri 2,5 m
yuksekliginin altinda oldugunda, korunmaya
alinmali.

— Motorlarin, azami dénme anlarin dlcileri ve
calisma sureleri galistiracak tesisleri uymahdir.

— Ldutfen tip etiketlerinde Gzerindeki teknik verilere
dikkat ediniz.

— Dikkat ediniz, M tipi tip motora en kii¢lk boru,
ic capl 46 mm kullanilabilir.

— Motorlar, Gzerine yagmur yagmayacak sekilde
monte edilmeli.

— Motorlar patlama tehlikesi bulunan ortamlarda
veya mobil tertibatlara (6rn; motorlu tasitlar)
kullanmayiniz.

Cocuklari (telsizli) kumandalardan uzak tutun.




Baglanti/Montaj/Calistirma

Motor dan soketli kablonun cikartilmasi

Elektrik carpmasi nedeniyle
yaralanma tehlikesi.

Soketli kablosu motordan
cikarilmis durumda ise,
motor dan gelen elektrik hatti
gerilimsiz olmahdir.

Teslimat durumu Soketin ¢ikartiimasi

Soketli kablonun c¢ikartiimasi

Motor hattini gerilimsiz duruma getirin.

1. Soketinin kilidini bir tornavidayla kabloya dogru bastirin.
2. Soketi gekin.

Soketinin takilmasi
3. Kilit yerine oturana kadar soketi gerilimsiz olarak iceri bastiriniz.

Montaj sekiller
Cetitli montaj tekilleri mimkunddar:

Montaj sekli Secenekler

1. Ust ve alt serbest
ayarlanabilir nihai pozisyonlari

Asma yayl1,
bantlar, kemer

2. Sabit st dayanak
serbest ayarlanabilir
alt nihai pozisyonu

Asma yay!,

bantlar, kemer,
dayama tapasi,
késebent citasi

3. Sabit Ust ve alt dayanak Yukari itme emniyeti (kilitler)
dayama tapasi,

kdsebent citasi

4. Serbest ayarlanabilir Gist nihai
pozisyon sabit alt dayanak

Yukari itme emniyeti (kilitler)

ProLine El/duvar verici
tuslarin aciklamasi

Programlama tusu P
(Cihazin arka tarafinda)

| YUKARI
Tusu
YUKARI N
Tusu O oo T STOP Tusu
STOP Tusu <
§ — ASAGI Tusu
ASAGI Tusu

Calistirma

Dikkat: Motor, teslimatta ¢alistirma modundadir.

Montaj kablosunun baglanmasi
(sadece cali_tirilmasi ve ayarlamalar icin)
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2. Sebeke elektrigini agin.

Simdi montaj kablosunu kullanarak nihai pozisyonlari
ayarlayabilirsiniz.

Litfen dikkat edin: Kisa bir durdurma ile kesintiye ugrayan
her hareket, motor ayarlama moduna
getirir.

Telsiz ba_lantisi (verici ile caligstirma)

1.
Sebeke
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2. Sebeke elektrigini agin.

Sadece ilk calistirma sirasinda

3. Motor kisa bir stre igin yukari ve asadi hareket edecektir.
Motor telsiz modunda ¢alismaktadir.
Simdi vericileri programlayabilirsiniz.




Vericinin Programlanmasi/

Diger Vericilerin Programlanmasi

Vericinin progralanmasi

On kosul: Motor telsiz modundadir.
Nihai pozisyonlar ayarlanmis olmali.
Nihai pozisyonlari ayarlanmamissa, Panjur profili
sarma borusundan soékun.

1. Sebeke elektrigini kapatin/agin.

Kisa bir elektrik kesintisinden sonra motor 5 dakika boyunca
programlamaya hazir durumda.

2. Vericinizdeki programlama tusuna P basin.
Motor 2 dakika boyunca yukari ve asagi dogru hareket eder

3. Yukar dogru hareket etmeye baslarken hemen YUKARI
tusuna basin.

4. Asag) hareket etmeye baglarken hemen ASAGI tusuna basin.
Motor durur.
Verici programlanmistir.

Diger vericilerin programlanmasi

En fazla 16 verici programlanabilir.

Diger vericileri programlamak icin yeni verici 1 den

veya

2. Ayni anda Asagi ve Yukari tuslara ve Program P tusuna en
az 3 san. boyunca programlanmig vericiye basin.
Motor 2 dak. boyunca yukari ve asagi dogru hareket edecek.

1. Sebeke elektrigini kapatin/agin

i
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———> Azgari 3 san.

Programlanmis vericii

4. Asadi hareket baglarken hemen ASAGI tusuna basin.
Motor durur.
Verici programlanmistir.

Telsiz program modunun durdurulmasi
- Verici kullanma kilavuza bkz.

Dikkat: Tesis(Stor) korumasi, ancak tamamlanmis ve kesintiye
ugramamis yukari ve asagl hareketlerinden sonra
devreye girmektedir.




Nihai Pozisyon Ayari
Montaj sekil 1: Gst ve alt serbest ayarlanabilir nihai pozisyonlari

Montaj tiirii 1: Ust/alt serbest ayarlanabilir nihai
pozisyonlari

Dikkat: Baglantinin dogru olmasina dikkat edin.
(Montaj kablosu veya verici cihazi)

4, Tekrar ASAGI tusuna basin.
istenen alt nihai pozisyona tam gelmeden panjuru hareket
ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

1. Panjuru alttan baslatarak Uste yaklasik 5 cm kala hareket
ettirin.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

5. istediginiz alt nihai pozisyonuna hareket ettirin.
Duzeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

2. YUKARI tusuna tekrar basin.
Arzu edilen Ust pozisyonuna kadar hareket ettirin.

Duzeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

1 6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basin.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

\ Nihai pozisyon ayari tamamlanmistir.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basin.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.




Nihai Pozisyon Ayari

Montaj sekil 2: Sabit GUst dayanak; serbest
ayarlanabilir alt nihai pozisyonu

Montaj tiirii 2: Sabit list dayanak; serbest
ayarlanabilir alt nihai pozisyonu

Dikkat: Baglantinin dogru olmasina dikkat edin.
(Montaj kablosu veya verici cihazi)

4, Tekrar ASAGI tusuna basin.
istenen alt nihai pozisyona tam gelmeden panjuru hareket
ettiriniz.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

1. Panjuru alttan baslatarak tst dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettirin.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

5. istediginiz alt nihai pozisyonuna hareket ettirin.
Duizeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

2. YUKARI tusuna tekrar basin.
Ust dayanagina kadar hareket ettirin.

Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur.

6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basin.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari tamamlanmistir.
3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basin.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.




Nihai Pozisyon Ayari

Montaj sekil 3: Sabit Gst ve alt dayanak

Montaj tiirii 2: Sabit Ust ve alt dayanak

Dikkat: Baglantinin dogru olmasina dikkat edin.
(Montaj kablosu veya verici cihazi)

-

. Panjuru alttan baslatarak Ust dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettirin.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

2. YUKARI tusuna tekrar basin.
Ust dayanasina dogru hareket ettirin.

Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basin.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.

4. ASAGI tusuna tekrar basiniz.
istenen alt dayanagina gelene kadar panjuru hareket ettirin.
Motor kisa bir duraklama ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

5. Alt dayanagina dogru hareket ettirin.
Dayanagina ulastiginda motor otomatik olarak durur.

6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basin.
Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari tamamlanmistir.




Nihai Pozisyon Ayari

Montaj sekil 4: Serbest ayarlanabilir Gst nihai
pozisyonu /sabit alt dayanak

Montaj tiirii 4: Serbest ayarlanabilir list nihai
pozisyonu/sabit alt dayanak

Dikkat: Baglantinin dogru olmasina dikkat edin.
(Montaj kablosu veya verici cihazi)

4. A$Aé| tusuna tekrar basin.
istenen alt dayanagina gelene kadar panjuru hareket ettirin.
Motor kisa bir duraklama ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

1. Panjuru alttan baslatarak Ust dayanagina yaklasik 5 cm kala
hareket ettirin.
Motor kisa bir duraklamasi ile yavasca hareket eder ve daha
sonra hizlanir.

5. Alt dayanagina dogru hareket ettirin.
Dayanaga ulastiginda motor otomatik olarak durur.

2. YUKARI tusuna tekrar basin.
Istediginiz Ust nihai pozisyonuna hareket ettirin.

Duizeltmeler tuslar kullanilarak yapilabilir.

0 [
. 6. Motor otomatik olarak durana kadar YUKARI tusuna basin.
ﬂﬂ Alt nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Nihai pozisyon ayari tamamlanmigtir.

3. Motor otomatik olarak durana kadar ASAGI tusuna basin.
Ust nihai pozisyonu ayarlanmistir.

Ara pozisyona hizasina gitmek

— Verici kullanma kilavuza bkz.
Havalandirma pozisyon hizasina gitmek
— Verici kullanma kilavuza bkz.

Ara pozisyonun silinmesi

— Verici kullanma kilavuza bkz.
Havalandirma pozisyonunun silinmesi
— Verici kullanma kilavuza bkz.




Nihai pozisyonlarin Degistiriimesi/Silinmesi
Hata arama icin uyarilar

Nihai pozisyonlarin montaj kablosuyla Nihai pozisyonlari telsiz vericisiyle
degistirilmesi/silinmesi degistirilmesi/silinmesi

e \avi (nétr hati) (1)
Siyah (2)
Kahverengi (3)
——u= Yesil-sar
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Siyah (2)
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1. Sebeke elektrigini kapatin/agin
Kisa bir elektrik kesintisinden sonra, motor programi 5 dak.

boyunca silmek Gzere hazirdir.
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2. Panjuru en az 1 saniye boyunca orta pozisyona kadar hareket 2. Panjuru orta konuma hareket ettirin.
ettirin.
Motor programi silmek tzere hazirdir.

1. Sebeke elektrigini acin.

7 |
/i Yak.
i 2

3. Montaj kablosundaki her iki tusa ayni anda basin.
Motor yaklasik 5 saniye sonra kisa bir sure i¢in yukari ve
asagl hareket edecek.

3. Montaj kablosundaki her iki tusa ayni anda basin. Bu islemle nihai pozisyonlarin silinmesi tamamlanmistir.
Motor yaklasik 5 saniye sonra kisa bir sure icin yukari ve asagi Simdi nihai pozisyonlari yeniden ayarlayabilirsiniz.

hareket edecek. .. . T - q
Miinferit vericilerin silinmesi

Bu iglemle nihai pozisyonlarin silinmesi tamamlanmigtir. - Kumanda kullanma kilavuza bkz.

Simdi nihai pozisyonlari yeniden ayarlayabilirsiniz. Tim vericilerin silinmesi
- Kumanda kullanma kilavuza bkz.

Sorun Giderme

Ariza Nedenler Cozum Yollari
* Telsiz programlama modu e Baglanti hatasi * Baglantiy kontrol edin
baslayamiyor * Motor sebeke gerilimine bagh degil ¢ Sebeke gerilimini kontrol edin
e Zaman dilimi doldu (5 dak.) * Sebeke gerilimini kisa streligine kapatin
e Termik devreye girdi ¢ Motorun sogumasini bekleyin
e Telsiz vericisinde pil yok ¢ Telsiz vericiyi kontrol edin (LED yanmaldir)
* Telsiz verici programlanilamiyor | YUKARI/A$AGI tusuna cok ge¢ basildi e Telsizle vericisini yeniden programlayin
Zaman dilimine (1 san.) dikkat edin
¢ Verici daha 6nceden programlanmistir e STOP tusuna basin
* Motor sadece bir yénde ¢ Baglanti hatasi * Baglantiyi kontrol edin
hareket ediyor
* Telsiz vericinin ¢ift tuslamada e Zaman dilimi (5 dak.)sebeke ¢ Gerilim beslemesini kisa
motor tepki vermiyor gerilimin devreye girdikten sonra dolmus sureligine kesin
* Motor sebeke cereyana bagh degil * Sebeke baglantisini kontrol edin
¢ Verici programlanmamis ¢ Vericini programlayin
* Motor tepki vermiyor e Termik devreye girdi ¢ Motorun sogumasini bekleyin
* Hareket sirasinda motor ¢ Nihai pozisyonlar programlanmamis ¢ Nihai pozisyonlari programlayin
duruyor
e Motora hi¢ bir nihai pozisyonu * Rasgele hareket ¢ Nihai pozisyonlari silin yeniden programlayin
programlanmiyor * Nihai pozisyonu dayanaga kadar olan * Motor kisa STOP konumuna
hareket mesafesi ¢ok kisa kadar hareket etmelidir
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