Tente Motoru SunTop-868

Montaj talimatini saklayin!

Motoru monte ettikten sonra bu montaj talimatini elektrik
tesisatcisinin faydalanabilmesi icin kabloya tespit edin.

Cihazin islevleri:
* Montaj kablosu veya uzaktan kumanda Unitesi kullanilarak

motorun ilk calistirma isleminin yapilmasi
Fabrika cikis durumu (ilk calistirma modu)
* Son sinir pozisyonlarinin ayarlanmasi

Onemli giivenlik uyarilan!
A Asagida belirtilen talimatlara uyun.
Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Dikkat! 230 V sebeke baglantisi yetkili uzman bir personel
tarafindan yapilmalidir.

P‘ Tertibati (tente) diizenli araliklarla aginmaya veya

hasarlara yénelik kontrol edin.

Elektrik baglantilarini olusturuma sirasinda, yerel
enerji dagiticisi kurumun direktiflerine ve VDE 0100
uyarinca nem

li ve 1slak ortamlara dair talimatlara uyulmalidir.

Sadece Uzerinde degisiklik yapiimamis elero
orijinal pargalari kullaniimalidir.

Tesisat tamamen duruncaya kadar insanlari
tertibatin uzaginda tutun.

Tertibat Uzerinde yapilan her calismada (bakim,
cam temizleme) sebeke gerilimini kapatin.

Talimatlara Uygun Kullanim

Radyo kontrolli uzaktan kumanda Uniteleri, parazit faktériiniin
ylksek oldugu alanlarda kullanilmamalidir.
(Orn. hastaneler, havaalanlari. . .).

Uzaktan kumanda sistemlerinin, el/duvar Unitelerinde veya
alicilarinda meydana gelen fonksiyon arizalari insanlara,
hayvanlara zarar vermemelidir, maddi hasara neden olmamalidir
veya tim bu riskleri bertaraf eden guvenlik tertibatlarina sahip
cihaz veya tertibatlarla kullaniimalidir.

isletmeci, kurallara uygun olarak ayni frekans araliginda calisan
baska telsiz haberlesme sistemleri veya terminal ekipmanlarinin
(Om. bagka radyo kontrollii uzaktan kumanda sistemi) yol
acabilecegi parazitlerden korunma sansina sahip degildir.

Alici Uniteyi sadece Uretici tarafindan misaade edilen cihaz ve
tertibatlara baglayin.

Radyo sinyalinin en Ust seviyede kullanimi

* Anteni bikmeyin.
¢ Anteni kisaltmayin veya uzatmayin.
* Sinyal alimi zayif oldugunda antenin bulundugu yeri degistirin.

* Anteni olabildigince ¢evresinde genis bosluklar bulunan bir
yere koyun.

* Radyo kontrolll iki motor arasindaki uzaklk
en az 15 cm olmalidir.

Montaj é6ncesi dikkat edilmesi gerekenler:

* Motor, sadece monte edilmis bir durumda c¢alisabilir.
* Baglanti yapilirken sebeke gerilimi kapali olmalidir.

* Stor perde, sarma saftina tespit edilmelidir.

¢ Profil boru ile motorun borusu arasinda yeterli mesafe
olmahdir.

* Eksenel bir bosluk kalmasina dikkat ediniz (1-2 mm)

Profil borularina montaj

® Motoru uygun bir adaptér
ve son sinir salteri bilezigi ile
profil borunun igine yerlegtirin.

Motorun kablosunu korumali bir
sekilde déseyin, bukmeyin.

® Boru taslyicisini, eksenel
kaymaya karsi emniyete alin,
ornegin aks taslyicisini vidalayin
veya perginleyin.

Motoru yatagi icersinde eksenel olarak
sabitleyin!

© Stor perdeyi saftin lizerine tespitleyin!

A Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma
Dikkat! tehlikesi.

w Motor bblgesinde delik delmeyin!
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Montaj
Asagida gosterilen montaj uyarilarini takip edin!
— Motor, insanlar igin tehlike olusturmayacak sekilde
tespit edilmelidir.
Dikkat!

— Motorun montaji éncesinde, igletim icin gerekli
olmayan tum kablolar ve diizenekler
cikariimalidir/sékulmelidir.

— Montaj, isletim ve tertibattaki calismalarda,
sebeke geriliminin tim kutuplarinin ayrilabilmesi
olanagi mevcut olmalidir (Hirschmann soketi ve
Hirschmann konektérl veya en az 3 mm kontak
deligine sahip iki kutuplu salter veya ¢ok kutuplu
ana salter).

— Motor, KAPALI 6n ayarl (Totman) bir salter ile
kumanda edildigi takdirde tus, 1,50 m’den
daha yuksek bir yere takilmalidir ve hareketli
pargalardan ayri olmalidir.

Isletim sirasinda tertibatlarin hareket alani
gOrulebilmelidir.

— 2,5 m’'den daha dustik yukseklikte yer alan
motorun hareketli parcalari korunmalidir.

— Anma torku ve anma igletim siresi, calistirilan
aranundn gerekliliklerine uygun olmalidir.

— Lutfen tip levhasinda yazih teknik verileri dikkate
ahn.

— Bu motorda (M tipi motor) en kuciik boru i¢
¢apinin 46 mm oldugunu dikkate alin.

— Motor, Uzerine yagmur yagmayacak sekilde
monte edilmelidir.
— Motorlari, patlama tehlikesi bulunan ortamlara

veya mobil tertibatlara (6rnegin araclar) monte
etmeyin.

— Cocuklari kumandalardan (uzaktan kumandadan)
uzak tutun.




Yapi Tarzlari/ilk Calistirma/Baglantilar

Cihaz soketinin c¢ikarilmasi

Elektrik carpmasi nedeniyle
yaralanma tehlikesi.

Cihazin soketi takili degilken,
motor kablosunda sebeke
gerilimi olmamalidir.

Dikkat!

A

Fabrika ¢ikis
durumu

Soketin ¢ikariimasi

Cihaz soketinin ¢ikariimasi

Motor kablosunu sebeke gerilimi kesilmis durumdayaken baglayin.
1. Tornavida ile cihaz soketi kilidini kabloya dogru bastirin.

2. Soketi gekin.

Cihaz soketinin takilmasi

3. Sebeke gerilimi bulunmayan soketi, kilit tirnagi yuvasina oturacak
sekilde takin.

Yapi tarzlari
Bircok farkli yapi tarzi bulunmaktadir:

Yapi tarzi

1. Ust/alt son sinir pozisyonlari serbestce ayarlanabilir

2. Ust dayanak noktas! sabit, alt son sinir pozisyonu serbestce
ayarlanabilir

3. Ust ve alt dayanak noktalari sabit

4. Ust son sinir pozisyonu serbestge ayarlanabilir, alt dayanak
noktasi sabit

ProLine icin tuslarin aciklamasi
Uzaktan kumanda el ilinitesi/duvara monte iinite

~<—— YUKARI tusu
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Duvara monte uzaktan
kumanda tinitesinin arka yuizi
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Programlama tusu P
(Cihazin arka yuz)

ilk calistirma

Uyari: Motor, fabrika ¢ikisi olarak ilk ¢alistirma modunda sevk
edilmektedir.

Ust dayanak noktasi

Alt dayanak noktasi

Stor perde Sarma safti

Tente kumagi

Montaj kablosu baglantisi

(sadece ilk calistirma veya ayarlama islemleri icin misaade edilir)
1.

Sebeke gerilimi
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2.Sebeke gerilimini agin.

Son sinir pozisyonlarini istediginiz zaman montaj kablosunu
kullanarak ayarlayabilirsiniz.

Litfen dikkat: Motor, otomatik olarak kisa bir DURAKLAMA
ile programlama moduna gectigini gosterinceye
kadar kumanda tuslarindan birini basili tutun.
Bu durumda son sinir pozisyonlarini
ayarlayabilirsiniz.

Uzaktan kumanda baglantisi (Uzaktan kumanda isletimi)
1.

Sebeke gerilimi
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2.Sebeke gerilimini agin.

Sadece ilk calstirma iglemi sirasinda

74
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3. Motor kisa bir slreyle yukari ve asagi dogru hareket eder.
Motor uzaktan kumanda modundadir.

Uzaktan kumanda unitesini tanitma iglemini yapabilirsiniz.




Uzaktan kumanda unitesinin tanitilmasi/Baska

uzaktan kumanda unitelerinin tanitilmasi

Uzaktan kumanda Uinitesinin tanitilmasi

Tanitma igleminin yapilabilmesi Motor, uzaktan kumanda

icin gerekli 6n kosullar:
Son sinir pozisyonlarinin ayar-
lanmis olmasi gerekmektedir.
Son sinir pozisyonlarinin ayar-
lanmamis olmasi halinde stor
perde saftan sokulecektir.

1.Sebeke gerilimini kapatip agin.

Kisa bir elektrik kesintisinden sonra motor 5 dakika slreyle
tanitma iglemi icin hazir konumda bulunmaktadir.

Ay

2.Uzaktan kumandanin tzerindeki programlama tusu P’ye basin.
Motor yaklasik 2 dakika boyunca yukari ve asagi dogru
hareket eder.

basin.
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4. Asag dogru hareket bagladiginda derhal ASAGI tusuna basin.

Motor durur.
Uzaktan kumanda Unitesini tanitma iglemi tamamlanmistir.

calisma modunda bulunmalidir.

Baska uzaktan kumanda linitelerinin tanitilimasi
En fazla 16 adet uzaktan kumanda Unitesi tanitilabilir.

Baska uzaktan kumanda Unitelerini tanitmak icin adim 1’den
baslayin
veya

1.Sebeke geriliminin agiimasi/kapatiimasi
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Tanitilmig uzaktan kumanda Unitesi

2. Es zamanl olarak basin:
Tanitilmis uzaktan kumanda Unitesi Uzerindeki YUKARI ve
ASAGI tuslarini ve programlama tusu P’yi en az 3 sn. boyunca
basili tutun.
Motor yaklasik 2 dakika boyunca yukari ve asagi dogru
hareket eder.

DURDURMA

Yeni uzaktan
kumanda Unitesi

3. Yukari dogru hareket basladiginda derhal YUKARI tusuna
basin.

e

DURDURMA

Yeni uzaktan
kumanda Unitesi

4. Asag) dogru hareket bagladiginda derhal ASAGI tusuna basin.
Motor durur.
Uzaktan kumanda dnitesini tanitma islemi tamamlanmistir.

Uzaktan kumanda iinitesi tanitma modunun
durdurulmasi

— bkz. uzaktan kumanda Unitesi kullanim talimati




Son sinir pozisyonlarinin ayarlanmasi
Yapi tarzi 1: Ust/alt son sinir pozisyonlari serbestce ayarlanabilir

Yapi tarzi 1: Ust/alt son sinir pozisyonlari serbestce
ayarlanabilir

Uyari: Dogru baglantiya dikkat edin.
(Montaj kablosu veya uzaktan kumanda isletimi)

1. Stor perdeyi Ust dayanak noktasinin 5 cm kadar énlinde
duracak sekilde yukar kaldirin.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

2. Tekrar YUKARI tuguna basin.
Tertibati, ayarlamak istediginiz tst son sinir pozisyonuna
getirin.
Tuslari kullanarak diizeltme yapabilirsiniz.

DURDURMA

3. Motor otomatik olarak duruncaya kadar ASAGI tusunu basili
tutun.
Ust son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

4. ASAGI tusuna tekrar basin.
Stor perdeyi ayarlamak istediginiz alt son sinir pozisyonunda
biraz daha yukarida duracak sekilde indirin.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

5. Tertibati, ayarlamak istediginiz alt son sinir pozisyonuna
getirin.
Tuslan kullanarak diizeltme yapabilirsiniz.

DURMA

6. Motor otomatik olarak duruncaya kadar YUKARI tusunu basili
tutun.
Alt son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

Son sinir poziyonlarini ayarlama islemi tamamlanmistir.

Uyari: Panjur korumasi, ancak panjurun tam ve kesintiye
ugramamis sekilde yukari ve asagi hareket etmesinden
sonra adapte olunur.




Son sinir pozisyonlarinin ayarlanmasi

Yap tarzi 2: Ust dayanak noktasi sabit/alt son sinir el
pozisyonu serbestce ayarlanabilir

Yapi tarzi 2: Ust dayanak noktasi sabit/alt son sinir
pozisyonu serbestce ayarlanabilir

Uyari: Dogru baglantiya dikkat edin.
(Montaj kablosu veya uzaktan kumanda isletimi)

4. ASAGI tusuna tekrar basin.
Stor perdeyi ayarlamak istediginiz alt son sinir pozisyonunda
DU A biraz daha yukarida duracak sekilde indirin.
ﬁ Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

1. Stor perdeyi Ust dayanak noktasinin 5 cm kadar éninde
duracak sekilde yukari ¢ekiniz.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

DURDURMA

ﬁ 5. Tertibati, ayarlamak istediginiz alt son sinir pozisyonuna
getirin.
Tuslari kullanarak dizeltme yapabilirsiniz.

2. Tekrar YUKARI tusuna basin.
Tertibati st dayanak noktasina kadar kaldirin.

Dayanak noktasina ulasgildiginda motor otomatik olarak devre-
den cikar.
RDURMA
‘g
= DURDURMA
6. Motor otomatik olarak duruncaya kadar YUKARI tugunu basili
tutun.
Alt son sinir pozisyonu ayarlanmistir.
3. Motor otomatik olarak duruncaya kadar ASAGI tusunu basili Son sinir poziyonlarini ayarlama iglemi tamamlanmistir.
tutun.

Ust son sinir pozisyonu ayarlanmistir.




Son sinir pozisyonlarinin ayarlanmasi
Yapi tarzi 3: Ust ve alt dayanak noktalari sabit

Yapi tarzi 3: Ust ve alt dayanak noktalar sabit

Uyari: Dogru baglantiya dikkat edin.
(Montaj kablosu veya uzaktan kumanda isletimi)

1. Stor perdeyi Ust dayanak noktasinin 5 cm kadar éniinde
duracak sekilde yukari ¢ekiniz.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

f

2. Tekrar YUKARI tusuna basin.
Tertibati st dayanak noktasina kadar kaldirin.

Dayanak noktasina ulasildiginda motor otomatik olarak
devreden ¢ikar.

DURDURMA

3. Motor otomatik olarak duruncaya kadar ASAGI tusunu basili
tutun.
Ust son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

4. ASAGI tusuna tekrar basin.
Stor perdeyi, alt dayanak noktasindan biraz daha yukarida
duracak sekilde indirin.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

5. Tertibati alt dayanak noktasina kadar indirin.

Dayanak noktasina ulasildiginda motor otomatik olarak
devreden cikar.

DURMA

6. Motor otomatik olarak duruncaya kadar YUKARI tusunu basili
tutun.
Alt son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

Son sinir poziyonlarini ayarlama islemi tamamlanmistir.




Son sinir pozisyonlarinin ayarlanmasi

Yapi tarzi 4: Ust son sinir pozisyonu serbestce

ayarlanabilir/alt dayanak noktasi sabit

Yapi tarzi 4: Ust son sinir pozisyonu serbestce
ayarlanabilir/alt dayanak noktasi sabit

Uyari: Dogru baglantiya dikkat edin.
(Montaj kablosu veya uzaktan kumanda isletimi)

1. Stor perdeyi Uist dayanak noktasinin 5 cm kadar 6niinde
duracak sekilde yukari kaldirin.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

2. Tekrar YUKARI tusuna basin.
Tertibati, ayarlamak istediginiz tst son sinir pozisyonuna
getirin.
Tuslari kullanarak duzeltme yapabilirsiniz.

3. Motor otomatik olarak duruncaya kadar ASAGI tusunu basili
tutun.
Ust son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

4. ASAGI tusuna tekrar basin.
Stor perdeyi, alt dayanak noktasindan biraz daha yukarida
duracak sekilde indirin.
Motor, kisa bir DURAKLAMA'nin ardindan harekete gecer.

5. Tertibati alt dayanak noktasina kadar indirin.

Dayanak noktasina ulasildiginda motor otomatik olarak
devreden cikar.

DURMA

6. Motor otomatik olarak duruncaya kadar YUKARI tusunu basili
tutun.
Alt son sinir pozisyonu ayarlanmistir.

Son sinir poziyonlarini ayarlama islemi tamamlanmistir.

Ara pozisyona 1 getirme
— bkz. uzaktan kumanda Unitesi kullanim talimati

Ara pozisyona 2 getirme

— bkz. uzaktan kumanda Unitesi kullanim talimati
Ara pozisyonu 1 silme

— bkz. uzaktan kumanda Unitesi kullanim talimati

Ara pozisyonu 2 silme
— bkz. uzaktan kumanda Unitesi kullanim talimati




Son sinir pozisyonlarinin degistirilmesi/silinmesi
Hata aramaya dair uyarilar

Son sinir pozisyonlarinin montaj kablosu kullanilarak

degistirilmesi/silinmesi

2. Stor perdeyi orta pozisyona getirin.
Motor, silme iglemi igin hazir konumdadir.

Sebeke gerilimi

z Kahverengi (3)
——u= Yesil-sar

Son sinir pozisyonlarinin uzaktan kumanda linitesi
kullanilarak degistirilmesi/silinmesi

Sebeke gerilimi

v/’ 5 sanlye
M

1. Sebeke gerilimini kapatip agin.
Kisa bir elektrik kesintisinden sonra motor 5 dakika sureyle
silme iglemi icin hazir konumda bulunmaktadir.

pa

. yaklasik

yaklasgik
5 32)'; ﬁ @ 3. Es zamanh olarak YUKARI ve ASAGI tuslarina basin.
Yaklasik 5 saniye sonra motor bir miktar yukari ve asagdi dogru

hareket eder.

Son sinir pozisyonlarini silme islemi tamamlanmistir.

3. Montak kablosundaki her iki tu§a es zamanli olarak basin. Son sinir pozisyon'anr“ yeniden ayarlayab”irsiniz_

Yaklasik 5 saniye sonra motor bir miktar yukari ve asagi dogru
hareket eder. Uzaktan kumanda iinitelerinin tek olarak silinmesi

- bkz. kumanda Unitesi kullanim talimati

Son sinir pozisyonlarini silme islemi tamamlanmistir.
Tim uzaktan kumanda linitelerinin silinmesi
— bkz. kumanda unitesi kullanim talimati

Son sinir pozisyonlarini yeniden ayarlayabilirsiniz.

Hata arama

Hata

Muhtemel nedeni

Giderilmesi

Uzaktan kumanda Gnitesi

tanitma modu baslatilamiyor

* Baglanti hatasi

* Motorda sebeke gerilimi yok

* Zaman aslldi (5 dak.)

* Termik koruma devreye girdi

* Uzaktan kumanda Unitesinde pil yok

Baglantilari kontrol edin

Sebeke gerilimini kontrol edin

Sebeke gerilimini kapatip agin

Motoru bir siire sogmaya birakin
Uzaktan kumanda unitesini kontrol edin
(LED lambasi yanmalidir)

Uzaktan kumanda Gnitesi
tanitilamiyor

» YUKARI/ASAGI hareket ettirme tuslarina gok gec
basildi. Zaman araligina (1 saniye) dikkat edin
* Uzaktan kumanda Unitesi tanitilmis durumda

Uzaktan kumanda Unitesi tanitma modunu
yeniden basglatin
DURDURMA tusuna basin

Uzaktan kumanda Unitesi
Gzerindekiher iki tuga
basildiginda motor tepki
vermiyor

* Sebeke cereyani acildiktan sonraki
zaman arahgi (5 dak.) asildi

* Motorda sebeke gerilimi yok

» Uzaktan kumanda Unitesi tanitiimamis

Sebeke gerilimini

kapatip agin

Sebeke baglantisini kontrol edin
Uzaktan kumanda Unitesini tanitin

Motor tepki vermiyor

* Termik koruma devreye girdi

Motoru bir siire sogmaya birakin

Motor hareket ederken
birden duruyor

* Son sinir pozisyonlari ayarlanmamis

Son sinir pozisyonlarini ayarlayin

Motor, son sinir
pozisyonlarini tanimiyor

* Tesadufi motor hareketi
* Son sinir pozisyonuna/dayanak noktasina
olan hareket yolu ¢ok kisa

Son sinir pozisyonlarini silin

Son sinir pozisyonlarini yeniden ayarlayin
Motor kisa sureli DURMA asamasina kadar
hareket etmelidir

elpa
elektrik pancur tic.
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